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Аннотация

Предлагается негладкая версия канонических достаточных условий оптимальности, которая сравнивается по эффективности с модифицированными подходами Каратеодори и Кротова, сформулированными в терминах множества негладких сильно монотонных L-функций (типа Ляпунова). Показано, что разрешающее множество L-функций в канонической теории существенно шире, чем в альтернативных подходах, приведены соответствующие примеры (В.А. Дыхта).
Во второй части статьи (написанной С.П. Сорокиным) даются оценки и точное описание множеств достижимости, управляемости и соединимых точек нелинейной управляемой системы. Эти аппроксимации даются в терминах множеств негладких слабо и сильно монотонных L-функций, удовлетворяющих соответствующим неравенствам (и уравнению) Гамильтона-Якоби. Полученные результаты охватывают не только классическую задачу оптимального управления с общими (не разделенными) концевыми ограничениями, но и некоторые классы задач оптимизации гибридных систем. Методика сведения указанных задач к более элементарным (без смешанных концевых ограничений) описана в ходе получения оценок достижимых состояний системы.
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